设备技术参数

医用三维C臂X光机
1、总体要求：
▲1.1平板三维C形臂，可适用于骨科术中成像要求，可以和术中导航机器人系统进行互联互通。
[bookmark: _GoBack]1.2提供X射线透视、摄影、血管减影和体层图像。
2、高压发生器
▲2.1额定输出功率：≥15kW；
2.2最大脉冲频率：≥30帧/秒。
2.3透视kV最小值：≤40kV；
2.4透视kV最大值：≥125kV；
2.5数字点片mA：≥150mA；
2.6连续透视最大mA值：≥120mA；
2.7具备低剂量脉冲透视功能
3、球管
3.1双焦点设计：具备；
3.2小焦点尺寸：≤0.3mm；
3.3大焦点尺寸：≤0.6mm；
3.4旋转式阳极：具备；
3.5固有滤过：≥2.5mmAI；
4、平板探测器
4.1探测器材质:非晶硅或者IGZO或CMOS；
4.2探测器尺寸：≥30cm×30cm；
4.3图像采集最大像素矩阵：≥ 2k×2k；
4.4图像采集灰阶：≥16 bits；
4.5三视野可变：具备；
4.6量子探测效率（DQE）：≥70%；
4.7像素尺寸：≤160µm；
4.8空间分辨率：≥3.0lp/mm
▲4.9 可拆卸滤线栅（拆卸无需额外工具）：具备
▲4.10 系统可提示滤线栅是否拆除：具备
4.11 在仰卧截石位下，影像应能够覆盖宫腔、双侧输卵管及所需的造影剂弥散区域，局部放大时应能观察宫角和器械尖端；（提供证明材料）
5、监视器
5.1医用平板显示器：≥27英寸；
5.2主显示器分辨率：≥3840×2160；
5.3主显示器可360°旋转、上下左右前后平移；
6、C臂
6.1中心结构，滑环式轨道运动，中央控制阀结构；
6.2 C形臂电动运动轴数≥5；
6.3 平板探测器到焦点距离 ：≥115cm；
6.4 开口：≥94cm；
6.5 ▲弧深：≥75cm；
6.6 C臂轴向旋转角度：≥±220°，电动旋转；
6.7 C臂沿轨道旋转：≥200° (- 100°-- + 100°), 电动旋转；
6.8 C臂垂直升降：≥45cm；
6.9 C臂水平移动：≥20cm；
6.10左右摆角最大范围（°）：≥±12°；
6.11可整机电动移动（可电动调节行进速度、角度、方向）；
6.12 具备接触式碰撞保护安全防护系统；
6.13 C臂前端配置控制C臂运动的电磁锁按钮，医生可以在床旁完成摆位；
7、控制系统
▲7.1触控显示器控制系统：≥15英寸；
7.2控制面板分辨率：≥1920*1080
8、图像采集处理功能
8.1具备透视图像存储管理功能，且单个透视存储序列最大帧数≥1000帧；
8.2具备实时金属伪影抑制功能；
8.3具备软件界面剂量分析报告能力；
8.4 具备儿童成像模式；
8.5图像存储（1K×1K标准图像）：≥400,000幅；
8.6查询和同步任务：DICOM Worklist和MPPS：同时具备；
8.7三维图像可自动发送到导航系统：DICOM Store，Storage Commitment：同时具备；
8.8 DICOM Print（DICOM胶片打印）：具备；
9、三维图像采集处理功能
9.1三维采集为等中心采集，采集过程中臂架无上下运动和水平移动以避免碰撞或运动伪影；
9.2三维等中心扫描：提供防碰撞检测能力；
▲9.3单次完整三维采集时间（s）：≤20s
9.4单次完整三维采集序列帧数：≥400帧；
9.5三维等中心扫描角度≥200°：电驱动沿轨道滑转，不小于200°；
9.6 具备三维金属伪影抑制功能；
9.7 具备CBCT三维重建技术:具备矢状面，冠状面，横断面、MPR 和3D容积图像同时显示能力；
▲9.8三维图像和界面可通过触摸屏幕进行手动操作；
9.9 三维扫描后自动显示三维断层图像与VRT图像；
9.10 MIP功能：具备
10、图像与控制工作站
10.1双SSD硬盘512GB+2TB及以上；
11、其他功能特点
11.1高质量视频HDMI接口：具备；
11.2提供USB端口/DICOM3.0接口；
11.3探测器双侧具备永久性机器人导航连接接口；
▲11.4具备开放的3D图像适配接口，能适配≥3家骨科机器人/导航设备，并提供机器人/导航厂家的认证协议或验证报告
12、 采集方式：脚踏、遥控、
13、 机房内外采集控制台协同操作，配置位于机房外屏蔽操作区的独立采集控制台，具备双向语音通信。
14、配置要求：碳纤维手术床1台单立柱
14.1配备可移动式铅房。
14.2碳纤维床配备临床所需各种体位架，满足使用要求
14.3单台：配备≥3套防护用品，配备可移动式铅衣架、可移动铅屏风等
14.4免费连接医院信息化系统
14.5负责预控评等环评竣工验收工作。












骨盆创伤重建专用手术操作台系统

1、基础功能及要求：
1.1影像手术要求：须具备全碳纤维手术台面和双主机无障碍影像功能，可以实现术中患者全程无障碍影像透视定位功能；
1.2骨盆手术要求：采用骨盆远程多向控制牵引技术及适配骨盆多向复位架，获得下肢和骨盆部位侧向牵引，利用可侧向移动牵引的仰卧位会阴柱装置和高度可升降牵引的侧卧位会阴柱装置，实现骨盆创伤重建手术功能；
1.3使用期限：≥8年； 
2、主要技术规格要求：
2.1骨科台面长度：≥2100mm；
2.2影像台面宽度：≤550mm；
2.3台面可调行程：≥600mm；
2.4台面最低高度：≤650mm；
2.5台面最大高度：≥1250mm；
2.6台面前后倾斜角度：≥10°；
2.7台面左右倾斜角度：≥20°；
2.8最大患者载重：≥230kg；
2.9台面材料透视要求：在X射线摄影50kv和70KV状态下，无阴影；
3、主要结构组成及要求：
3.1主机机构：工字型双主机设计，台面以下空间没有床柱，C-Arm/O-Arm等术中3D影像设备可以在患者范围内无障碍移动及进行影像定位操作；
3.2主机组成：双主机，主机立柱含外罩长/宽尺寸应≤120mm；
3.3主机补偿：具备主机补偿功能，补偿距离应≥50mm，主机复位补偿调节孔应≥4个；
▲3.4台面旋转：台面可实现360°侧方旋转功能；
▲3.5底座要求：双侧主机底座均可满足医生急救站立功能，底座下平面离地间隙应≥150mm；
▲3.6机身材质：双主机立柱均须采用铝合金材质，避免划伤及消毒液腐蚀等风险；
4、骨科应用功能及要求：
4.1手术入路：须满足骨科仰卧位、侧卧位、俯卧位等多种手术体位及骨盆创伤重建的特殊柯兰式（KOCHER-LANGENBECK）入路体位需求；
4.2台面设计：模块化组合式手术台面，实现不同手术体位固定与术中调节；
4.3影像透视：全碳纤维复合材料台面，术中透视无任何伪影；
4.4温感减压：床面采用温感减压材料，自适应调节皮肤温度；
4.5碳纤维轨道：具备一体成型的碳纤维轨道，可直接进行骨盆复位架等骨科专业应用配件；
4.6机械臂适配器：具备碳纤维台面轨道转换器，通过转换器可进行手术支臂、机械臂、脊柱内镜自由臂的连接与固定；
▲4.7套件：配备骨盆创伤重建系统功能模块，实现骨盆创伤重建手术；配备脊柱功能套件，实现脊柱与骨盆的联合应用；
4.8远程牵引：具备实现骨盆术中的牵引与复位操作的功能；
4.9俯卧体位：具备骨盆专用腹部减压体位支撑系统、可透视俯卧位会阴柱、男性专用的开孔式床垫；
4.10骨盆环体位：术中可根据需要通过远程控制系统进行会阴柱位置的移动，对骨盆进行牵引复位；
4.11双下肢牵引：具备双下肢精准牵引功能；
▲4.12会阴柱：具备仰卧位多向调节功能、侧卧位柱式可升降调节功能的会阴柱；
▲4.13股骨头侧向牵引：具备三点式固定，实现骨盆牵引力与角度的调整；
4.14脊柱手术功能：具备脊柱手术系统的功能，实现设备主机的多功能脊柱常规手术与脊柱侧弯矫形手术应用；
4.15常规手术功能：具备全碳纤维手术平板手术台面，可以实现骨科关节、脊柱、开放性创伤、普通外科手术应用；
5、配置要求：
1）骨科影像双主机手术台1套
2）骨科全碳手术台面系统1套
3）骨盆创伤重建手术模块1套
4）脊柱功能套件手术模块1套



